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1. Caracteristicas do produto

O guindaste ZTK45000V & um produto de nova geragio de alto desempenho, desenvolvido independente
pela nossa empresa para atender 4 demanda do mercado, combinando muitos anos de experiéncia e tecnologia
avancada. Possui desempenho de elevacdo, desempenho de conducdo ¢ desempenho operacional em niveis
avancados tanto nacionais quanto internacionais.

Este produto foi desenhado e caleulado usando software 3D, otimizando sua estiutura para uma capacidade
de elevacdo robusta; controlado remotamente na superestrutura para operaciio suave e acdes compostas; com
excelente ergonomia, funcionalidades elétricas completas, facil para operacdo e manutencio pelo usudrio:
equipado com diversos dispositivos de seguranca para garantir a seguranca do operador e equipamento: estrutura
compacta, design atraente, linhas organizadas, acabamento de pintura excepcional e sinalizacdo completa,
proporcionando uma sensacio moderna de estética industrial.

Este produto é feito sob medida para o cliente, sendo o primeiro guindaste dobravel de chassi préprio na
China, com configuracdes de alta qualidade e avancadas, oferecendo alta qualidade e confiabilidade, adequado

para operacdes em espacos restritos e facil movimentacdo no local.

2. Especificacoes da maquina completa

2.1 Modelo do produto

Modelo do setor de engenharia: ZTK45000V
Numero da caracteristica do produto: ZTK45000V763

Figura 1 Diagrama do modelo ZTK45000V
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2.2 Principais parametros técnicos

Tabela 1 Tabela de principais parametros técnicos

Projeto/Modelo do Produto ZTKA5000V

Capacidade maxima de de Elevacdo Nominal (T) 98T (@4.6m

Torque maximo de Elevacio Nominal (T.m) 450

Capacidade méaxima de empurrar (T) 90

Numero de secdes da lanca telescopica 6 secdes
Pardmetros de Maior extensdo de trabalho, desempenho 17T(@18.63m
desempenho de elevacio Angulo méximo de elevacio dalanca (%) 79° (inchuindo .30 de angulo

negativo)

Altura maxima (m) 22,7

Distancia transversal dos estabilizadores (mm) 8000

Contrapeso (T) 22

3:1[1::1::; externas (comprimento x largura = 11200%2800%3550

Peso total no estado de condugéo (t) 48000

Tipo de direcdo de transmissdo §x4x8
Pardmetros de Didgmetro minimo de girom 85
desempenho de condugio | Angulo de aproximacio/desengate (°) 27°/11°

Velocidade (Km/h) 90

Modelo do motor Motor Yuchai YCK11430-60

Poténcia do motor kW/(r/min) 316

Modelo dos pneus 385/95R25

Velocidade de giro: (r/min) 1.17

) . 80 (com valvula de
Pardmetros de Tempo de extenséo da langa (s) o
regeneracéo ativada)

desempenho de operacio — = -

Tempo para primeira mudanca (s) 107

Tempo para segunda mudanca (s) 60
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2.3 Tabela de capacidade de elevacfio nominal

Tabela 2 Tabela de Capacidade de de Elevacio Nominal

Unidadeem T

Curva de desempenho de elevacio
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Nota: Na tabela, a menor capacidade de de Elevagio Nominal para a mesma extensio e condicdo de lanca é

determinada pela estabilidade do guindaste; o maior valor & determinado pela resisténcia do guindaste.
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2.4 Diagrama de Dimensodes

Este produto é um guindaste automobilistico de braco articulado de rotacdo completa, composto principalmente por lanca, plataforma giratoria, estrutura,
estabilizadores moveis, mecanismo de elevacdo, mecanismo de giro, mecanismo telescdpico, mecanismo de luffing, sistema hidrdulico e sistema elétrico. Por meio do dleo
do sistema hidraulico, é possivel acionar diversos componentes (cilindros, motores) para realizar acdes como extensdo dos estabilizadores, elevacdo do gancho, rotacdo da
plataforma giratéria, luffing da lanca e extensdo da lanca.

As dimensdes externas podem ser vistas no diagrama abaixo:

Figura 2 Diagrama de Dimensées do Modelo
ZKT45000V
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3 Especificacoes das principais partes

3.1 Lanca de elevacio

3.1.1 Conjunto da lanca de elevacio

O guindaste automobilistico ZTK45000V & composto principalmente por 7 secdes de lanca dodecagonal,
mecanismo telescopico, sensor de ngulo longo, entre outras partes.
Além disso, lanca auxiliar manual 1, lanca auxiliar manual 2, lanca auxiliar ajustavel, pacote de gancho 25T

(multiplicador de 8 vezes) sdo opcionais conforme a necessidade do usuario.

Figura 3 Diagrama do Conjunto da Lanca

3.1.2 Mecanismo telescopico

O mecanismo telesedpico & acionado hidraulicamente com uma estrutura de 4 cilindros de dupla extensdo,
dispostos de cima para baixo. Durante a instalacdo, deve-se assegurar que estejam distribuidos simetricamente ao
longo da linha central da lanca.

Figura 4 Diagrama do Mecanismo Telescopico
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3.2 Gancho

Os ganchos usados sio do tipo 12 e 32, com capacidades de elevacdo nommal de 40t e 100t,
respectivamente.

A forma e a estrutura principal sdo as seguintes:

Figura 5 Diagrama do Gancho Numero 12

Figura 6 Diagrama do Gancho Numero 32

3.3 Lanca giratéria

O design da lanca giratoria € baseado nos requisitos téenicos gerais do produto e na ideia de design leve,
usando uma estrutura combinada de multiplas caixas: a estrutura da lanca giratoria € estavel e confidvel

A lanca giratoria conecta o cilindro de luffing, a plataforma giratéria ¢ a lanca de elevacdo através de
articulacdes, alcancando mudancas de angulo através da extensdo do cilindro de luffing.
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Figura 7 Diagrama da Plataforma Giratoria

3.4 Plataforma Giratoria

A plataforma giratoria utiliza uma estrutura de armacfio com suporte giratorio de dentes extemos, com dois

redutores de giro dispostos simetricamente 4 esquerda e a direita.

Figura 8 Diagrama da Plataforma Giratoria

3.5 Suporte giratorio e mecanismo de giro
O mecanismo de giro consiste em wm suporte giratorio, dois redutores de giro e dois motores que acionam os
redutores de giro. O suporte giratorio conecta a plataforma giratoria ao chassi, fixado por parafusos: os redutores

de giro sdo montados no piso, engrenando com os dentes extemos do suporte giratorio e fixados por parafusos.
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\'

Figura 9 Diagrama do Redutor

3.6 Suporte do Contrapeso

O suporte do contrapeso utiliza extensio horizontal de dois niveis, com grande curso de extensio,
proporcionando maior estabilidade ao veiculo completo. O percurso € protegido por comrentes para garantir uma

extensio suave.

Figura 10 Suporte do Contrapeso

3.7 Chassi

3.7.1 Caracteristicas do Chassi

O chassi ZLI5480JQZV6, especifico para guindastes automotivos, ¢ um produto de alta performance
desenvolvido de forma independente pela nossa empresa, baseando-se nas condicdes de mercado e orientado pelas
necessidades dos usuarios, com muitos anos de experiéncia em design e producio, utilizando diversas tecnologias
avancadas. O design, fabricacéo e inspecdo de qualidade do chassi sdo rigorosamente realizados de acordo com as

normas nacionais e padrdes industriais.
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A emissdo de gases do veiculo cumpre os requisitos dos padides nacionais VI e seus dispositivos especiais sdo
certificados pelo CCC.

Este produto utiliza uma cabine de conducéo de largura total e baixa altura, desenvolvida e fabricada pela
nossa empresa, com um design externo novo € Unico que possui caracteristicas aerodindmicas favoraveis: a
decoracdo intema da cabine e a disposicdo dos interruptores, luzes de sinalizacdo, alavancas e pedais sdo baseados
em principios ergondmicos, proporcionando wmn ambiente confortavel para os ocupantes e condicdes convenientes
de operacdo: utiliza um motor controlado eletronicamente, mais econdémico e ambientalmente amigavel; o sistema
de controle utiliza tecnologia de barramento com funcionalidade de autodiagndstico de falhas do motor; adota um
modelo de direcdo de tracdo 8x8x4, com bom desempenho de direcdio:; utiliza direcdo assistida hidraulicamente,
que & leve e flexivel: possui um sistema de freio de circuito duplo a ar, garantindo a confiabilidade do sistema de
frenagem: usa pneus largos 385/95R25, que oferecem melhor desempenho de travessia.

A manutencdo e os custos para o usuario foram cuidadosamente considerados, com o painel inteiro utilizando
instrumentos de barramento & uma extensa utilizacdio de pecas padrio da indistria nas conexdes das linhas de ar e
dleo.

3.7.2 Especificacoes do Chassi

3.7.2.1 Modelo do produto

Modelo do setor automobilistico: ZLI5480IQZV6
Numero da caracteristica do produto: ZLI5480JQZV6

3.7.2.2 Principais parametros téenicos

Tabela 3 Tabela de principais parametros téenicos

Principais pardmetros de projeto Valor dos Pardmetros Observacdes
Pardametros Peso total maximo projetado kg 48000
de massa Peso em ordem de marcha kg 17940
Velocidade maxima de conducdo kim/h 90
Pardmetros Inclinacdo maxima de subida % 50
dcslo:l:nento Digmetro minimo de giro m =17
Altura minima do solo mm 340

10
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Principais parimetros de projeto Valor dos Pardmetros Observacdes
Angulo de aproximacdo/desengate ° 27/13,5
Distincia de fi <10 Velocidade
1stancia de frenagem m < nicial de 30kavh
Valores limite de emissio de poluentes ,
, Nacional VI
e opacidade
Consumo de combustivel por 100 km 16
L
Capacidade do tanque de combustivel 400

L

Dimensdes extemas (comprimento x

11120 = 2800 = 2837

largura x altura) mm
Suspensdo dianteira/traseira mm 2295/1940
Pardmetros Numero de eixos 4
dimensionais
Distdncia entre eixos mum 1530+3855+1500
Distincia 2400/2400 2400/2400
entre rodas 2400/2400 2400/2400
Eixo de Tipo de tracdo 8x4
acionamento Relagtes de transmissdo 6.72
Numero de folhas de mola de aco 9/,
(frente / tras) e
Especificacio 385/95R25
Pneus
Numero (exchiindo o estepe) 8
Modelo do motor YCK11430-60
T Motor de seis cilindros em linha
0
P com turbo e intercooler
Parametros Tipo de combustivel Diesel
do motor
Deslocamento ml 10980
Poténcia nominal/velocidade kW/ir/min 316/1900
Torque maximo/velocidade N.m/v'min 2100/1000~1500
Modelo 12TDSs2210
Transmissio Tipo Mecanica
Modo de operacio Manual

11
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Principais pardmetros de projeto Valor dos Pardmetros Observacdes
Parametros Numero de marchas 12 marchas a frente, 2 marchas aré
Numero de passageiros permitidos na 5
cabine -
Tipo de dirego Volante
Didgmetro do volante mm 480
Eixo de direcdo Junta universal tipo
Caixa de Modelo SF120-04a-Z/Y
Sistemna de diregdo Tipo Direcéo assistida hidraulica integrada
direcdo QC50/ 17/45-HR-ZL (Eixos 1 ¢ 2)
HA10VSO45DR/
Bomba de Modelo 31R-VUCI12K68-S01
oleode 3 (eixos 3 e 4)
direcdo
. Tipo de engrenagem (Eixos 1 e 2)
Tipo L .
Tipo pistio (Eixos 3 e 4)

3.7.2.3 Diagrama de dimensdes (unidade: mm):
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1mip

144

Figura 11 Diagrama dimensional do chassi

13
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3.7.3 Especificacoes das principais partes do chassi
3.7.3.1 Motor

Motor especial desenvolvido para as condicdes de operacdo especificas de guindastes automotivos, com
emissdes que cumprem os padides VI. O motor apresenta alta saida de torque na inicializagdo, boa performance
de partida, aceleracdo rapida do veiculo completo ¢ um sistema de admissdo turbinado que garante maior torque
em baixas rotacdes, melhorando significativamente a poténcia em baixas velocidades e a capacidade de subida do
veiculo, enquanto as temperaturas de emissdo mais baixas prolongam a vida 1til do motor; o método de injecdo &
controlado eletronicamente para maior economia e protecio ambiental.

3.7.3.2 Embreagem e operacio

Difmetro do disco de friccio: ©430mm.

Utiliza uma embreagem de friccdo seca de disco tmico tipo pull. Esse tipo de embreagem tem um
desempenho estavel, com uma forca de pedal pequena necesséaria para uma desvinculacdo completa.

Utiliza um mecanismo de operacéo hidraulica assistida por pressdo de ar. Este mecanismo ¢ fécil e confidvel
para operar, € mesmo que o sistema de assisténcia de ar falhe, o motorista pode simplesmente aumentar o curso do
pedal da embreagem para estabelecer pressdo hidraulica suficiente para desengatar a embreagem (note: neste caso,
a forca do pedal sera significativamente maior).

3.7.3.3 Transmissiao e operacio

Esta maquina utiliza a transmissdio 12TDS2210 da Qijiang, com 12 marchas a frente e 2 marchas a ré, com
tomada de forca; é uma transmissio mecnica.
3.7.3.4 Tomada de Forca

Torque de saida nominal: 700N-m. m.
Meétodo de saida: conexdo flangeada, o sentido de rotacéo da flange de saida & o mesmo que o do motor.

A tomada de forca é montada na parte traseira, instalada no eixo intermediario estendido na parte posterior da
caixa de transmissdo. A poténcia € retirada do eixo oco da tomada de forca do eixo intermedidrio estendido através
de um acoplamento de engrenagem que transmite para a engrenagem de entrada, que por sua vez transmite para o
eixo da engrenagem de saida e o flange de saida. Este tipo de tomada de forca oferece alta capacidade de
transmissdo de poténcia.

Utiliza operacdo mamual pneumética, o que efetivamente previne que a tomada de forca entre

inadvertidamente em operacdo devido a vibracdes do veiculo ou outras causas quando nfo estd em uso.

14
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3.7.3.5 Eixo de transmissao
Adota montagens de eixo da série Steyr, todas com design aberto e transmisséo por engrenagens de face.

Um supotte intermedidrio é instalado na extremidade da primeira &vore de transmissdo para atender as
necessidades de disposicdo da arvore de transmissdo, ao mesmo tempo em que reduz o dngulo da junta universal,
aumenta a velocidade critica e melhora as caracteristicas de ressonéncia do sistema de transmissdo. A montagem
do segundo eixo de transmissido € o eixo de transmissdo traseiro do meio sdo estruturalmente semelhantes, com
juntas universais em ambas as extremidades e wma junta deslizante no meio, para acomodar a movimentacio do

eixo.
3.7.3.6 Eixo do veiculo

Os dois eixos dianteiros sdo eixos direcionais seguidores, o ecixo do meio é um eixo de direcdo de
transmissdo continua, e o eixo traseiro & um eixo de direcdo rigido, com um dispositivo de bloqueio do diferencial
do eixo entre o eixo do meio e o traseiro, e dispositivos de bloqueio do diferencial de roda em ambos o eixo do
meio e traseiro. Todos os eixos sfo conectados ao chassi por meio de suspensio.

As juncdes de direcdio do eixo dianteiro sdo de estrutura forjada, equipadas com parafusos limitadores usados
para restringir e ajustar os dngulos de viragem internos e externos das rodas, assegurando caracteristicas de
direcdo corretas.

Os flanges de conexdo dos eixos médio e traseiro utilizam engrenagens de face, ¢ ambos os eixos sdo eixos

dereducéo dupla, o que efetivamente melhora a dindmica e a economia de combustivel do veiculo.
3.7.3.7 Rodas e Pneus

Modelo dos pneus: 385/95R25;

Pressdo dos pneus: 1,0MPa para pneus 385.

Modelo do aro: 9.5-25;

Aros planos e largos aumentam efetivamente a vida atil dos pneus, melhoram a capacidade de transitar ¢ a
estabilidade de condugéo do veiculo.

Os pneus radiais tém muitas vantagens, incluindo alta elasticidade, boa resisténcia ao desgaste, baixa
resisténcia ao rolamento, boa aderéncia, boa capacidade de amortecimento, alta capacidade de carga e resisténcia
a perfuracdes.

3.7.3.8 Sistema de direcao

Utilizando diregcdo em todas as rodas, com trés modos de direcdio. Direcdo controlada mecanicamente e por

eletrénica hidraulica, mecanismo de direcdo de dois canais, com assisténcia de cilindro hidréulico.
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Direcdo mecanica controlada para os os dois primeiros eixos, e direcdo proporcional eletro-hidraulica para os
terceiros e quarto eixos. O sistema utiliza controle PLC e wvalvulas proporcionais para controlar a rotacdo do
cilindro de assisténcia da direcdo. Os eixos um, trés e quatro possuem sensores de dngulo.

Ao virar o volante, o sensor de dngulo detecta o sinal de dngulo e 0 envia ao PLC. O PLC, com base no modo
de direcdo selecionado pelo motorista e no dngulo de viragem do primeiro eixo, calcula o dngulo necessario para
cada eixo e, por meio da saida do PLC, transmite o sinal de dngulo alvo para cada eixo para o controlador da
valvula proporcional, que controla a abertura da valvula e aciona o cilindro de assisténcia da direcio para mover o
eixo de direcdo. Enquanto isso, o sensor de dngulo detecta o dngulo real do eixo de direcdo e o sinal de feedback &
comparado com o sinal de comando do PLC. Ajustes sdo feitos até que o sinal de feedback corresponda ao sinal
de comando. Este controle permite que o dngulo do eixo traseiro siga rapida, precisa e confiavelmente o dngulo da
primeira direcdo.

Os eixos trés e quatro tém um cilindro de travamento intermediario para reforcar a capacidade do sistema de

direcdo de retornar ao centro.

3.7.3.9 Dispositivo de Suspensio

A suspensdo dianteira utiliza um sistema de suspensdo de molas de aco longitudinais. Esta estrutura de
suspensdo possui vantagens como simplicidade estrutural, alta confiabilidade operacional e manutencio
conveniente. Ha blocos de borracha montados no chassi que, quando o veiculo transita por superficies irregulares
ou sofre impactos, entram em contato com a tampa da mola de aco para prevenir danos 4 mola e amortecer o
impacto.

A suspenséo traseira usa blocos de borracha amortecedores + viga de equilibrio + um design de suspensio
equilibrada de eixo duplo com bamras de empuxo. Este tipo de suspensio possui caracteristicas de rigidez variavel;
as molas de borracha inclinadas proporcionam uma rigidez que varia com a carga, oferecendo excelente conforto e
estabilidade de manuseio; utiliza barras de empuxo em forma de V para controlar a posicdo dos eixos, garantindo
uma trajetoria clara de movimento das rodas com maior seguranca; quatro amortecedores tipo tubo ajudam a

absorver melhor os impactos do solo, permitindo um rapido desgaste da energia do impacto.
3.7.3.10 Sistema de freio a ar

O sistema de frenagem &€ composto por freios de servico (ou freios de pé), freios de emergéncia (ou freios de
méo) e dispositivos. O freio de emergéncia serve para estacionamento em declives.

Freio principal: freios a ar de circuito duplo, atuando em todas as rodas:

Freio de estacionamento e emergéncia: freio de mola, atuando nas rodas dos eixos dois, trés e quatro: Freio
auxiliar: freio motor.

Nos circuitos de freio de duplo circuito, se um circuito falhar, o outro ainda pode funcionar normalmente,
aumentando significativamente a confiabilidade operacional. Se o freio de servigo falhar ou ndo houver tempo
para pisar no pedal de freio em uma situacdio de emergéncia, o operador pode puxar a alavanca do freio de mao,
que libera o ar da camara do freio de méo, fazendo com que as molas de fieio se expandam imediatamente para

acionar o freio, garantindo a seguranca durante a conduco.

16
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O sistema de frenagem utiliza uma valvula eletromagnética de 3 posicdes e 2 vias, uma valvula de protecido
de quatro circuitos, um dessecador e outras pecas de frenagem, tornando a disposicdio e manutencdo das
tubulagdes mais simples e convenientes.

O sistema de freio € equipado com ABS.
3.7.3.11 Sisltema elétrico

O chassi usa baterias tipo N200, duas em série (cada uma com tensdio de 12V), usando um sistema de fiacdo
tmnico, com o metal proprio (polo negativo) como um fio de circuito, o pdlo negativo & conectado pelo interruptor
principal de energia, formando uma tensdo de saida de 24V. As baterias atendem aos requisitos da norma
GB/T5008.1-2005 "Condi¢des Técnicas para Baterias Chumbo-Acidas de Partida”, ¢ os fios atendem ao padrio
QC/T29106-2004.

O alternador padrio é um gerador CA integrado e regulador de tensio, com poténcia de saida de 2kW.

Utiliza luzes combinadas e estd equipado com luzes de nevoeiro traseiras, o que ndo 86 € esteticamente

agradavel, mas também aumenta a seguranca ao dirigir.

O painel de instrumentos da cabine usa um conjunto de instrumentos integrado, facilitando a consulta e a
identificacdo de falhas, o que melhora a comunicacdo, reduz as conexdes entre circuitos e diminui a taxa de falhas
do sistema elétrico. Todos os componentes elétricos usam conectores importados, garantindo conexdes confidveis

e reduzindo os custos operacionais.
3.7.3.12 Cabine de Guindaste

A cabine de conducéo baixa e de largura total é uma estrutura soldada inteiramente metalica, com isolamento
aclistico e revestimento interno macio completo, com viseira interna, assentos ajustaveis de alta encosto
amortecidos para o motorista e passageiros, equipados com cintos de seguranca, volante ajustavel e janelas
elétricas em ambos os lados. Material de amortecimento de vibracéo é fixado perto do motor na parte traseira, o
que reduz eficazmente o ruido dentro da cabmne, as portas sdo conectadas 4 cabine com dobradicas internas, as
molduras das portas usam tiras de vedacdo de borracha de boa qualidade, proporcionando excelente vedacio; as
portas podem ser abertas em um dngulo de 85°, facilitando a entrada e saida de pessoas.

Um grande limpador elétrico paralelo esta instalado na janela dianteira da cabine, com dispositivo de
lavagem, e grandes espelhos combinados estio instalados em ambos os lados. A forma geral & esteticamente

agradavel com uma visdo ampla e caracteristicas aerodinAmicas favoraveis.
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3.7.3.13 Sistema de Ar Condicionado

Instalado um dispositivo de ar condicionado ajustavel de frio Ginico, com funcdes de refrigeracdo, circulacio

de ar e ajuste de umidade, capaz de manter a temperatura, wmidade, pureza do ar e velocidade do vento dentro da

cabine em condicdes confortdveis em diferentes climas.

3.7.3.14 Tabela de Configuracio do Chassi

Tabela 4 Tabela de Configuracio do Chassi

Série Nome do Fabricante Observacdes
No. componente
1 Motor Guanexi Yuchai Machinery Co., Ltd.
2 Radiador Zhejiang Yinluin Machinery Co., Ltd.
3 Transmissio | Chongqing Gearbox Co., Ltd.
4 Eixo de Xuchang Yuandong Drive Shaft Co., Ltd.
transmissdo | frepan Tongxin Transmission Co., Ltd.
5 Eixo dianteiro | Hunan Zoomlion Heavy Industry Science & Technology
Development Co., Ltd.
6 Eixo traseiro | Hunan Zoomlion Heavy Industry Science & Technology
Development Co., Ltd.
7 Pneus Qingdao Taikai Special Tyre Co., Ltd.
Dianteiros Aceolus Tyre Co., Ltd.
Hangzhou Chaoyang Rubber Co., Ltd.
8 Pneus Traseiros | Qingdao Taikai Special Tyre Co., Ltd. Aeolus Tyre Co., Ltd.
Hangzhou Chaoyang Rubber Co., Ltd.
0 Caixade Tiangmen Xingjiang Steering Gear Co., Ltd.
direcdo Nantong Universal Steering Gear Manufactwre Co., Ltd. Jiangsu
Gangyang Steering System Co., Ltd.
10 Cabine Changsha Meihua Automobile Manufacturing Co., Ltd.

Observacoes: a configuracio do produto pode ser alterada devido ao design ou outros motives. A

configuracio acima é apenas para referencia.
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3.8 Conjunto do Estabilizador Movel

O conjunto do estabilizador mével inclui os estabilizadores moveis dianteiros, traseiros e de cauda, cilindros
horizontais, cilindros verticais, cordas de aco e placas de suporte, dispostos em dois conjuntos. Os estabilizadores
moéveis dianteiro e traseiro sdo dispostos de forma alternada dentro dos estabilizadores fixos, enquanto os
estabilizadores de cauda sdo dispostos paralelamente na parte traseira dentro dos estabilizadores fixos. Os
estabilizadores méveis tém secdo retangular, soldados para formar uma estrutura de alta resisténcia e rigidez. Com
o acionamento dos cilindros, os estabilizadores moéveis dianteiros e de cauda podem se estender horizontal e
verticalmente, e com o acionamento das cordas de aco, o segundo estigio dos estabilizadores moveis se estende
horizontalmente. Os estabilizadores méveis aumentam a area de suporte quando o guindaste estd operacional,
garantindo a estabilidade do veiculo completo. Quando os estabilizadores estdo totalmente estendidos ou retraidos,
os pinos de travamento podem bloquea-los, impedindo sua retracdio ou extensio, assegurando a seguranca nas

operacdes de elevacdo e durante o deslocamento na estrada.

Figura 12 Diagrama do Estabilizador Movel Dianteiro

Figura 13 Diagrama do Estabilizador Movel Traseiro

Figura 14 Diagrama do Estabilizador de Cauda
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3.9 Mecanismos de Operaciio

3.9.1 Mecanismo de Operacao dos Estabilizadores

O mecanismo de operacio dos estabilizadores utiliza conexfio de varfio, com a alavanca de controle
emprestada de guindastes automotivos de tonelagem meédia e baixa. As conexdes entre o vardo e a alavanca, o
vardo e a valvula de controle, ¢ a alavanca e a valvula sdo todas realizadas no estilo de guindastes automotivos. O

suporte da valvula de controle & montado no chassi por conexdes parafusadas.

Figura 15 Diagrama do Mecanismo de Operacio dos Estabilizadores
3.9.2 Mecanismo de Operacio da Superestrutura

A operacdo da superestrutura pode ser controlada por um controle remoto, que regula os movimentos de giro
do guindaste, luffing primario e secundario e extensfo, bem como operacdes de guincho (opcionais). Como
ilustrado abaixo, ao girar o botdo para a posicdo “0”, os movimentos de giro, luffing priméario e secundario e
extensdo podem ser controlados pelos manipulos L1, L2, L3 e L4; ao girar o botdo para a posicdo “hr”. Neste

momento, pode-se controlar as acdes do guincho pelo manipulo L6.

Figura 16 Controle Remoto
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3.10 Sistema hidraulico

Utiliza um sistema aberto com bombas varidveis, com wvailvulas de controle inferiores e superiores
independentes. o que facilita a operacdo. O tomador de forca do chassi aciona a bomba de vazio variavel por meio
do eixo de transmissdo, gerando dleo de alta pressdo. que € direcionado através do conjunto de valvulas de
controle de alternincia entre a superestrutura e o chassi, permitindo o acionamento dos estabilizadores do chassi
oumovimentos da superestrutura.

Quando as valvulas solenoides do grupo de valvulas de controle estio desenergizadas, o 6leo hidraulico
passa pela valvula de controle inferior para acionar os movimentos dos estabilizadores. Neste momento, nenhuma
entrada de 6leo hidraulico esta presente na vélvula de controle superior. Os estabilizadores sdo controlados pela
valvula de operacdo dos estabilizadores (vilva on/off), acionando seis estabilizadores moéveis para extensdo
horizontal e vertical. Quando o manipulo da valvula de controle dos estabilizadores esta na posicéo central, o éleo
sob pressdo retorna diretamente ao reservatorio.

Quando as valvulas solenoides do grupo de valvulas de controle estio energizadas, o 6leo hidraulico passa
pela junta rotativa central até a valvula de controle superior para acionar movimentos da superestrutura, enquanto
iss0, a valvula de controle inferior ndo recebe fluxo de éleo hidrdulico. Via controle remoto ou manual da valvula
de controle superior (valvula proporcional), os atuadores sfo acionados: guincho hidriulico, redutor de giro,
cilindro telescopico e cilindro de luffing, realizando funcdes de elevacio de carga, rotacdo da plataforma giratoria,
extensdo dos bracos e luffing.

O reservatorio de dleo hidrdulico esta instalado ao lado do chassi e estd completamente equipado, incluindo
indicadores de nivel e temperatura do 6leo, filtro de ar, filtro de retorno do éleo, véalvulas de esfera, possuindo
duas tampas de drenagem e orificios de inspecéo facilitando a troca de 6leo e limpeza.

O sistema hidraulico padrio inclui um radiador acionado por motor, com tensio de funcionamento de 24V.

3.11 Sistema eletrico

O guindaste possui um dos sistemas de controle elétrico mais completos e seguros da indistria.

As principais funcdes do sistema elétrico incluem: controle remoto e exibicdo de dados, protecdo contra
sobrecarga, protecdio contra excesso de enrolamento e desenrolamento, rotacéo livre, linkagem dos estabilizadores,
display de luz tricolor, aceleracdio de extensdo, mudanca de velocidades rapido e lento, monitoramento de
temperatura, iluminacdio da superestrutura e dos estabilizadores, uma chave para desdobramento/recolhimento, e
deteccdo de estabilidade. O usuério pode escolher instalar um conjunto de fios de estabilizadores, um interruptor
anti-sobre enrolamento e um caixa de fios de controle para regulamentar se as duas ultimas secdes telescopicas
podem ser estendidas oundo, dependendo das condicdes de trabalho e requisitos funcionais.

Um painel de switch de operacdo da superestrutura € montado acima do console, e um interruptor de parada
de emergéncia estid localizado ao lado do mecanismo de controle no lado esquerdo do chassi, facilitando o
controle de emergéncia do guindaste pelo usuario.

Os controles do controle remoto 8o os seguintes:

(1) Controla rotacdo, luffing primirio e secundirio, extensdo, guincho, e acdes de desdobramento e

dobramento com um toque.

(2) Controla as acdes de extensdo horizontal e vertical dos estabilizadores.
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(3) Controla a iluminacéo da superestrutura e dos estabilizadores.

(4) Controla a alteracdo do acelerador.

(5) Controla o estado das duas uiltimas secdes telescopicas, se estdo estendidas ou fixadas.

(6) Controla a extensdo dos contrapesos horizontais e verticais.

(7) Controla a alteracdo das velocidades de operacio do guindaste.

(8) Controla a ativacdo e desativacio do ventilador.

(9) Controla a partida ¢ o desligamento do motor.

(10) Controla a ativacdo da funcéo de deslizamento livre.

(11) Controla a buzina, parada de emergéncia e acdes forcadas.

As funcdes de exibicdo do controle remoto sdo as seguintes:

(1) Exibicdo dos dados na tela principal, mostrando condicdes operacionais atuais, altura, amplitude, dngulo
de luffing primario e secundario, comprimento do braco, carga atual, carga méaxima, dngulo de rotacdo e
porcentagem de torque.

(2) Configuracdo ¢ exibicdo das condicdes operacionais.

(3) Calibracdo de dados. possibilitando a calibracdo dos sensores de comprimento do braco, dngulo, e

comprimento dos estabilizadores.

(4) Depuracdo de entrada’saida de dados, permitindo teste e exibicdio de dados para DI e Al e saidas forcadas
de alta voltagem para DO.

(5) Monitoramento dos valores do controle remoto, permitindo a visualizacdo em tempo real dos valores de

saida do controle remoto.

(6) Descricdo de falhas, facilitando a visualizacdo dos tipos de falhas e falhas ocorridas.

(7) Informacdes dos estabilizadores, possibilitando a visualizacdo do comprimento estendido dos

estabilizadores e dos valores de pressdo.

A funcdo de protecdo de limite de forca calcula em tempo real o torque atual, o comprimento do braco
telescopico, a carga atual e a carga maxima, e impde limitacdes e protecdes quando o guindaste esta ou estd
prestes a entrar em uma condicdo perigosa. O limitador de forca também pemmite a configuracdo de condicdes de

operacdo ¢ a calibragem de sensores como caixas de fios e dngulos de inclinacdo, entre outros.

%]
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A funcdo de recolhimento e desdobramento com um toque permite que, através de um tinico manipulo, sejam
realizadas as operacdes de desdobramento ou dobramento do guindaste.

A funcdo de deteccdo de estabilidade avalia a estabilidade com base no dngulo horizontal e vertical do chassi
e nos dados dos sensores de presséo dos estabilizadores.

4. Acessorios Opcionais

4.1 Contrapeso

Utiliza um conjunto de contrapesos modulares de 22T, divididos em contrapeso superior, médio e inferior,
pesando respectivamente 7T, 9T e 6T. Os blocos de contrapeso sdo bloqueados entre si com 8 pinos de conexdo
lateral. A base do contrapeso inferior possui orificios de posicionamento que se alinham com o assento de

posicionamento no chassi. Acima, possui uma coluna de elevacio que pode ser ligada ao cilindro de elevacdo do
suporte de contrapeso.

Figura 17-22T Contra-pesos

4.2 Lanca Auxiliar Manual

4.2.1 Lanca Auxiliar Manual 1
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Figura 18 Lanca Auxiliar Manual 1

A Lanca Auxiliar Manual 1 é um acessorio opcional que pode ser adquirido conforme necessério.

Quando se deseja aumentar o local de icamento, a Lanca Auxiliar Manual 1 pode estender o ponto de

icamento em até 2790mm, com uma carga maxima de 14T.

4.2.2 Pacote da Segunda Lanca Auxiliar Manual

O Pacote da Segunda Lanca Auxiliar Manual & um acessdrio opcional que pode ser adquiride conforme

NEecessario.

O Pacote é composto pela Langa Auxiliar Manual 1 e Lanca Auxiliar Manual 2, podendo estender o ponto de

icamento em até 5639mm, com uma carga maxima de 12T.

—

Larga Avpliar Marnal 2 | Langa Awdliar Marmal 1 “Larga telescopica de nivel seis

| i

r 5639mm ©
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Figura 19 Lanca Auxiliar Manual 2

4.3 Lanca Auxiliar Ajustavel
A Lanca Auxiliar Ajustavel é um acessorio opeional que pode ser adquirido conforme necessario.
Principalmente composta pela cabeca da lanca auxiliar, pino de conexfo e corpo principal da lanca auxiliar,

pode expandir o ponto de elevacdo em até 4500mm, com uma carga maxima de 14T.
O angulo da cabeca da langa auxiliar € ajustdvel, podendo inclinar para cima em 30° e para baixo em 30°.
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Figura 20 Lanca Auxiliar Ajustavel

4.4 Pacote de Gancho de 25T com Qito Multiplicacoes

O Pacote de Gancho de 25T com oito multiplicagdes é wm acessorio opcional que pode ser adquirido

conforme necessario.

O Pacote de Gancho de 25T com oito multiplicacdes deve ser usado em conjunto com um guincho, composto

por suporte de polia fixa, cabo de aco, polia fixa e gancho de 25T, com o didmetro do cabo sendo de 17nmm.

Figura 22 Gancho
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4.5 Mecanismo de Guincho

O mecanismo de elevacio & um acessorio opeional, composto por 1 guincho hidraulico integrado. 1 motor de
acionamento, uma valvula balanceadora e tubulacdo associada. O guincho hidraulico € instalado sob o braco
basico, fixado por parafusos; o motor de acionamento € montado no gumcho hidraulico.

Quando instalado, o guincho deve ser simetricamente distribuido em relacdo 4 linha média do braco.

Figura 23 Diagrama esquematico do guincho hidraulico
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5 Dispositivos de seguranca

Este produto estd equipado com os seguintes dispositivos de seguranca para garantir a seguranca durante a

operacdo.
Tabela § Dispositivos de Seguranca
Série No. Nome do Dispositivo de Seguranca
1 Dispositivo anti-desprendimento do gancho
2 Valvula de equilibrio
3 Bloqueio hidraulico
4 Valvula de transbordamento
5 Valvula de alivio
6 Pinos de bloqueio da plataforma giratoria
7 Pinos de bloqueio dos estabilizadores
8 Protecéo contra sobre-enrolamento de cabo de aco
0 Indicador de dngulo da lanca de elevacdo
10 Botdo de parada de emergéncia
11 Buzina
12 Monitor de torque

Atencao: Nao se deve confiar exclusivamente nesses dispositivos de seguranca para prevenir acidentes;

¢ essencial seguir rigorosamente o manual de operacio e as leis e regulamentos locais, e é estritamente

proibido operar de forma irregular ou com sobrecarga!
Devido a melhorias e aperfeicoamentos continues do produte, o conteudo descrito pode apresentar

diferencas em relacio ao produto fisico, sem aviso prévio.
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Apéndice

Principais componentes de compra externa

Anexo 1 Tabela de Principais Componentes de Compra Externa

Série No. Nome do Fabricante Observacdes
componente
Rolamento de , ,
1 siro Yantai Haoyang Machinery Co., Ltd
5 Redutor de siro Zhuzhou Gear Co., Ltd
B Tai'an Taishan Fushen Gearbox Co.. Ltd
Fabrica de bombas hidraulicas de Shanghai Electrical
3 Motor de giro Hydraulic Pneumatic Limited
Hightech Hydraulic Co., Ltd.
4 Cllm,drlo Hunan Teli Hydraulic Co., Ltd
telescopico
5 Clhh:]f;lll‘lo;e Hunan Teli Hydraulic Co., Ltd
6 Cl,lmdm Hunan Teli Hydraulic Co.. Ltd
horizontal
7 Cilindro vertical Hunan Teli Hydraulic Co.. Ltd
Vilvula de
8 controle dos Changde Zoomlion Hydraulic Co., Ltd.
estabilizadores
Valvula de
0 controle da Changde Zoomlion Hydraulic Co., Ltd.
superestrutura
10 Bombas Suzhou Liyuan Hydraulic Co., Ltd.
11 Radiador Changzhou Kaipeng Hydro-Equipment Co., Ltd.
12 Véhiltla ,de Changde Zoomlion Hydraulic Co., Ltd.
equilibrio
13 Bloqueio Changde Zoomlion Hydraulic Co., Ltd.
hidraulico 1angsu Dingsheng Hydraulic Pressure Co. Ltd.
14 Conector de giro Changde Zoomlion Hydraulic Co., Ltd.
central
15 Gancho Zhuzhou Ruiyu Railway Accessories Co., Ltd.

Observacoes: a configuracio do produto pode ser alterada devido ao design ou outros motives. A

configuracio acima é apenas para referencia.



